
De Baan



Robotisering en AI 
doen hun intrede op 

de golfbaan



Robot maaier op de JOL
Op de JOL zijn we als eerste  
begonnen met een test van 
een robot maaier.

Geze robotmaaier is een 
zogenaamde cirkel-maaier

Inmiddels zijn we aan het  het 
onderzoeken of deze  
ontwikkelingen breder ingezet 
kunnen worden.

De huidige robot maaier 
“woont” op JOL 8 



De GPS fairway robot maaier

Nadat we afgelopen jaar 
ervaring hadden opgedaan 
met robot maaien op de JOL, 
zijn we ook gaan testen met 
een GPS fairway robot maaier.

De GPS fairway robot maaier 
heeft is een zogenaamde kooi-
maaier ( de JOL robot is een 
cirkel-maaier )

We zien met een kooi-maaier 
een beter maai beeld.



Spot-sprayer

Via camera detectie detecteren we onkruid . 
Waarna de spot-sprayer via spuitkopen deze plek individueel 
besproeit. Tot 200 keer per seconde.

Het systeem werkt met zelflerende software, en een database  
met honderden foto’s. Hierdoor wordt alleen het onkruid 
bespoten, en reduceren we het gebruik van chemicaliën enorm



Top-Changer

In 2024 Top-changer geïntroduceerd… resultaten zijn goed

( De greens zijn perfect bespeelbaar voor de tijd van het jaar  ) 



GEO certificering

Natuur:  vergroten biodiversiteit
  verwildering graszones buiten de fairway / rough
  mechanische onkruid verwijderen ipv chemisch
  Fairways kort maaien, rough natuurlijk
  bomenplan  ( spelbepalende bomen )

Milieu:  Afval stromen scheiding / afhandeling
  Biologisch evenwicht in vijvers herstellen
  Energie verbruik reduceren ( LED, verouderde installaties,…)

Samenleving: Beschikbaarheid van handicarts
  Greenkeepers loods
  tractoren, maaiers, etc . 

Nieuwe audit in 2025 ( Paula van Schaik )



Jol 4  en Jol 6

Op Jol 4 is de bunker aan de linkerzijde, halverwege de 
fairway verwijderd. Deze bunker was een overblijfsel 
van een vorige lay-out van de baan.

Bij Jol 5 en Jol 6 zijn dit jaar meerdere bloemenvelden 
geplaatst om daarmee de baan aantrekkelijker te 
maken 

Rond Jol 5 kijken we naar een oplossing voor een 
duidelijkere “afscherming” van de green. De huidige 
oplossing ( berken ) geeft niet het gewenste resultaat. 



TEE  ( her ) positionering 

Realisatie juli 2024
Aak 3  
Aak 4  

Planning november 2024
Pluut 4 
Pluut 6
Pluut 9

Planning maart 2025
Botter 3
Botter 4  ( + drainage )
Botter 6
Botter 9

Project team: Jacyntha Verkerk ( Manager )

  Christian Nueboer  (  Hfd greenkeeper )

  Gert Veer    (  Baan adviseur   )

  Joop Brinkbaumer  ( Baan commissie )

  Robbert ter Riele  ( Regel- & Hcp commissie )

  Alan Rijks / De Ridder  ( baan architect,  aannemer )



Visbestand aangepast: 
Brasem, snoek,
Koi karpers uitgezet 

Waterbeheer plan gemaakt ( Henk v/d Berkmortel )



Slakken: 

In de vijver van Pluut 8 en Botter 8 zijn waterslakken geïntroduceerd om de water kwaliteit te verbeteren



Botter 4

• Aanpassen afslagplaatsen ( T boxen )

• Water drainage problematiek op de fairway

• Begroeiing en vocht rechterzijde fairway

• Individuele bomen en vocht linkerzijde fairway

• Mogelijke opties voor de drainage problematiek

• Drainage opnieuw aanleggen ( lastig ivm bodem situatie )

• Vijver creëren op de fairway

• Ondulatie in fairway aanbrengen zodat natte plekken verschuiven

Het valt bij ons nog wel mee ….!


	Dia 1
	Dia 2
	Dia 3: Robot maaier op de JOL
	Dia 4: De GPS fairway robot maaier
	Dia 5: Spot-sprayer
	Dia 6
	Dia 7: GEO certificering
	Dia 8: Jol 4  en Jol 6
	Dia 9: TEE  ( her ) positionering 
	Dia 10
	Dia 11
	Dia 12: Botter 4

